
Alimentazione : 1 2V, 200 mA

Dinamica magnetometro : +/- 5 0 . 000 nT

Sensibilità magnetometro : 50 pT

Accuratezza dati campionati : +/- 0 .4 nT
Sensibilità clino : 6" d' arco

Accuratezza: 1 5 " d' arco

Dinamica clino : +/- 3 0°

0°=2500 mV

30°=5000 mV

-3 0°=0 mV



CONNETTORE BENTOSFERA

1 MAG-X

2 - 1 2V

3 +1 2V

4 MAG-Y

5 ANALOG-GROUND

6 0V ALIMENTAZIONE

7 C-X

8 MAG-Z

9 ANALOG-GROUND

1 0 C-Y

1 1 SCHERMO

1 2 NC



CONNETTORE 1NPUT (DALLA BENTOSFERA)

O O O O O O O

1 3 1 1 9 7 5 3 1

0 0 0 0 0 0

1 2 1 0 8 6 4 2

1 GND

2 VIOLA C-X

3 GND

4 BLU C-Y

5 GRIGIO GND

6 ROSA MAG-Z

7 GND

8 GIALLO MAG-Y

9 BIANCO GND

1 0 VERDE MAG-X

1 1 GND

1 2 NC

1 3 GND



CONNETTORE OUTPUT

O O O O O O O

1 3 1 1 9 7 5 3 1

O O O O O O

12 1 0 8 6 4 2

1 NC

2 NC

3 MAG-Z (CH3)
4 GND

5 NC

6 GND

7 MAG-Y (CH2)
8 GND

9 C-X (CH4)
1 0 GND

1 1 MAG-X (CH I )
1 2 C-Y (CH5)
1 3 GND



SCHEDA FILTRO

CONN TTORE

OUTPUT I

[ CONNETTORE INPUT 1



tavo RS232azione

l

+

RS232 J

Scceda Persistor

[ l lVscheda

alimentazione

chl ch2 ch3 ch4 ch5



SCHEDA ALIMENTAZIONE

+l - l
+12V - 1 2V 0V 0V

CAVO BENTOSFERA +/- 1 2V

l lV 1 2V

CAVO ALIMENTAZIONE PERSISTOR 1 1V

"ROSSO + 1 2V

91ALLO -1 2V

ARANCIO 0V
CAVO ALIMENTAZIONE

SCHEDA FILTRO +/- 1 2V

CAVO ALIMENTAZIONE

STAZIONE 12V



ROTAZIONE DEL SISTEMA DI RIFERIMENTO Xm,Ym,Zm

Pro iezione delle misure effettuate nel sistema Xm,Ym,Zm, materializzato
dal la tema magnetometrica nella bentosfera, nel s istema di riferimento

X,Y,Z orientato con il p iano XY parallelamente alla superficie terrestre
cioè con l ' asse Z coincidente con la verticale apparente locale :

(xI ¢ «o,(O)-- .«,, (,»,,lo )
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se,, (¢)s«n(O)
«o,(0)
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eos(,. )se,, (0) ?rX.,
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ovvero

x = x,,, eo,(O ) + r,,, se.(,)se,,(o )+ z,,, eos(�,)se,, (0)
v -- X,,, se. ( )se,,(O )+ V,,, eosC*) - Z,,, eo.@se,,C¢
Z = -X,,, se,, (O)+ r,,, ,«(,) + z,,, eodO)eos(O)

0 = BE = rotazione - nel - piano - XZ - Cy
= RO = rotazione - nel - piano - YZ - Cx

dove :

: aresen

0 - arcsen

C. (,nV )- 2SSO

4

L ' orientamento del la tema X,Y,Z nel sistema di riferimento geomagnetico
HDZ comporta una ulteriore rotazione degl i assi XY imponendo Y=0 :

- sedi) eostz)Jr v j

ovvero imponendo che la diagonale =0



?

Avremo cos ì le misure nel sistema di riferimento X ' ,Y ' ,Z co incidente con
il riferimento HDZ.

Se invece si desidera avere le misure nel sistema di riferimento geografico
occorre ruotare XY di un angolo pari alla decl inazione magnetica locale
che può essere desunta dell ' IGRF più aggiornato .


